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Prénom : 2.1, Calculer le temps entre le passage de 2 rangées et la vitesse des pots .
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2.2. Calculer la durée maximale d'évacuation des pots :
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2.5. Basculement des pots :
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3. Déterminer la valeur de I'effort maximal appliqué sur les tiges de poussées :
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4.1. Déterminer la valeur de 1a charge admissible des tiges de poussées :
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1.1. Déterminer le moment d'inertie :
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1.4. Identifier les liaisons

Les points A et B sont placés dans

.| la zone centraie des coussinets 16 Z() YO

direclion de 1a bielietle 2

unité : mm
Noms des fiaisons :
enA: Slp/)e’r/:gz/c (o rotud)

en G . Spherigue lowe-raful |

enbB ://ncagrz annué/n;
(ow sphere—cylin n)
enD : %,’aéga‘gz‘g (e roticte )

CORRIGE

—_—

1.5. Torseurs des actions extérieures :
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2-1 Detenminar les roulements
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1.1 Que peut-on dire des différentes posi
cours des différants réglages du doseur, justifier 7
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3-2 Déterminer les tensions :
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